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a) Eftersom inga yttre horisontella krafter verkar pa systemet under stéten, bevaras

rorelseméangden:

mug = 2m+m)v = v=—,

dar v ar den sokta hastigheten.
b) Efter det att kropparna fastnat i varandra &r fjaderkraften den enda kraft som verkar pa

systemet. Eftersom denna ar konservativ, bevaras energin, vilket ger
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dér ¢ dr den maximala hoptryckningen. Vi far da
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Beteckna massan for hela platen med m.

Jamviktsvillkor: X Mop = 0.

Av de verkande krafterna ar det endast linkraften och tyngdkraften pd& BCED som bidrar
till ¥Mop. Linkraften kan skrivas pa vektorform som
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vilket ger
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dér bidrag fran de krafter som inte har moment med avseende pa axeln OD utelamnats.
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dar
OD = (L, 2L, 0) = |OD| = V5L,
vilket ger
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Anm. Om platens massa betecknas 2m, blir forstas svaret S = (v/6/2)mg.

7.

Eftersom inga yttre horisontella krafter verkar pa systemet under stéten, bevaras
rorelseméangden:

Vo
mv0:5mv1—m§ = v =—),

dar vy ar A:s hastighet at vénster direkt efter stoten (¢t = 0).
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~ Fjaderns hoptryckning under den fort-

kx satta roOrelsen betecknas =z, vilket ger
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Substitutionen
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ger att ( =1, d v s svingningen &r kritiskt dampad. Ur formelsamling fas
x = (C1t + Ca)e ™,

dér konstanterna Cy och Cy bestdms med hjélp av begynnelsevillkoren x = 0 och & = 2vy/9
for t = 0. Med
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finner man att
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Inséttning i uttrycken for = och & ger
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Maximal hoptryckning fas da @ = 0, vilket intraffar for ¢ = 1/w. Motsvarande vérde pa z ar
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a) Betrakta systemet ring 4+ C. Yttre krafter-
nas moment med avseende pa axeln AB
ar mnoll, vilket betyder att motsvarande
rorelsemangdsmoment bevaras.

Twy + mR%wy = Tw + m(Rsina)?w.

Har &ar [ ringens troghetsmoment med
avseende pa diametern AB. Ur formelsamling
fas

1
I:§-7mR2.

Inséattning ger svaret

9
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b) Eftersom tyngdkraften pa C &r den enda kraft som utréttar arbete pa systemet, bevaras

energin. Man finner att

1 1 1 1
§Iw8 + §m(Rwo)2 = §Iw2 + 5m

((Rsina - w)? +v*) — mgR cos a,

dér v ar den sokta relativhastigheten. Efter inséttning av svaret i a) samt o = 45° efter

forenkling

v = \/\/igR - %R%}%.



